Motor Boris 68 C-EM-P

ZAMEBLINDS Motor de cortinero.

Decoracién Inteligente

www.zame-blinds.com.mx
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068 Principales caracteristicas

e El motor tiene tres tecnologfas patentadas silenciosas.
e (ada caja de cambios adopta la estructura de doble
rodamiento.

¢ Disefio oculto para colocar el soporte a techo.

‘f ¢ Ruido de funcionamiento por debajo de 40dB.

L1l e Arranque Automatico al desplazar la cortina manualmente
PS: Seinal de cada cable (Touch motion).
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1. Vinculacion Motor-Control.
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: El led enciende rojo, hacer el
Presione “PROG" 1 segundo. o ! ; v Lo .
& siguiente paso dentro de 10 segundos. Presione el boton “Subir El led enciende en color azul.

2. Cambio de direcciéon
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Presione el botén “Parar”y Led enciende rojo, hacer el sig. Presione el botén “Parar” Led enciende en azuly la
mantenga presionado por 5 segundos paso dentro de 10 segundos. una sola ocasién. direccién habra cambiado.

3. Agregar nuevo Transmisor/Canal.
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Presione el botén “Parar” del ) ) ) ) e b )
; Led enciende rojo, hacer el sig. Presione el botén “Subir’ Led enciende en azul y el nuevo
transmisor/canal programado por 5 . ) .
paso dentro de 10 segundos. del nuevo transmisor transmisor quedara guardado

segundos.

4. Eliminar un Transmisor/Canal de la memoria del motor.
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Presione el botén “STOP” del Led enciende rojo, hacer el sig. Presione el botén “Bajar” Led enciende en azul y el
transmisor programado por 5 segundos paso dentro de 10 segundos del transmisor transmisor se borrara.

r/Apagar funcion touch motion.
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Mantener pulsado Luz roja parpadeara Luz roja parapdeara Luz azul parpadeara

programacion 7 seg. alos 3 seg. entre los 3-7 seg. 3 veces



r a modo Fabrica

6. Llevar el mo
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Presione el botén “Parar” del ) ) . Presione el botén “PROG" Led enciende en azul y todos

) Led enciende rojo, hacer el sig. ) )
transmisor programado por 5 de 7 a 10 segundos. los transmisores se borraran.
paso dentro de 10 segundos .
segundos Motor en modo fabrica
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Presione el botén “PROG" del Led enciende rojo, hacer el sig. Preswgne el botén “PROG" del Led en(cj\enlde en aéulfyzl .
motor durante 3 segundos paso dentro de 10 segundos motor de nuevo, e;tfa vez enuna motor quedara en modo fabrica.
sola ocasion.
Problemas y soluciones
Descripcion Causa
Después de conectar a la fuente de A. Conexion a voltaje equivocado A. Cambie la fuente de alimentacion por la indicada
1 alimentacién, el motor no funciona o gira B. Sobrecarga de peso B. Cambiar por un motor de un torque mayor
lentamente C. Incorrecta instalacion lleva al motor a atascarse C. revisar los componentes y la instalacion
. . . A. El motor ha excedido sus limite de temperatura A. Dejar 1 hora para el enfriamiento del motor y
2 El motor se detiene mientras esta trabajando B, El motor fue desconectado de du fuente de volverd a funcionar
alimentacion B. Conectar a la fuente de alimentacién

ZAMEBLINDS

Espacios Perfectos




