
El motor realiza un “JOG” y se habrá
eliminado el canal

Presione “Subir” y mantenga
presionado por 3 segundos

Conecte el motor
(sin soltar “subir”)

Presione el botón “Parar” y
mantenga presionado por 5 segundos El motor realiza un “jog” Presione el botón “Bajar”

El motor realiza un “jog”
y la dirección habrá cambiado

Motor AM 45 ME
Motor de límites Mecánicos

1. Vinculación Motor-Control

2. Cambio de dirección

V2.1

Cableado motor

El motor realiza un “jog”
(soltamos “subir”)

Presione el botón “Subir”
de nuevo 

El motor realiza un “jog”
y la vinculacion finaliza

Coloque el cable hacia abajo para evitar la
acumulación de agua.

No golpee el motor Mantengase alejado de corrosivos

No perfore el tubo del motor No mojar

Presione el botón “SUBIR "del nuevo
transmisor

Presione el botón “PARAR” del
transmisor programado por 5 segundos El motor realizará un “JOG”

El motor realiza un “JOG” y la
programación habrá finalizado

3. Agregar nuevo Transmisor/Canal

Presione el botón “PARAR” del
transmisor programado por 5 segundos El motor realizará un “JOG”

Presione el botón “PROG” por
 segundo.

4. Eliminar un Transmisor/Canal de la memoria del motor
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Ítems

1

2

Descripción

Después de conectar a la fuente de
alimentación, el motor no funciona o gira
lentamente 

El motor se detiene mientras esta trabajando

Causa

A. Conexión a voltaje equivocado
B. Sobrecarga de peso
C. Incorrecta instalación lleva al motor a atascarse

A. El motor ha excedido sus limite de temperatura
B. El motor fue desconectado de du fuente de
alimentación

A. Cambie la fuente de alimentación por la indicada
B.  Cambiar por un motor de un torque mayor
C. revisar los componentes y la instalación

Solución

A. Dejar 1 hora para el enfriamiento del motor y
volverá a funcionar
B. Conectar a la fuente de alimentación

Perilla color Gris
modifica limite
Inferior
Giro sentido horario:
*Mayor altura (la tela
desenrolla más).
Giro anti-horario:
*Menor altura (la tela
enrolla más).

Perilla color Amarillo
modifica límite

Superior
Giro sentido horario:
*Mayor altura (la tela

enrolla más).
Giro anti-horario:

*Menor altura (la tela
desenrolla más).

Perilla color Amarillo
modifica límite
Inferior
Giro sentido horario:
*Mayor altura (la tela
desenrolla más).
Giro anti-horario:
*Menor altura (la tela
enrolla más).

Perilla color Gris
modifica límite

Superior
Giro sentido horario:
*Mayor altura (la tela

enrolla más).
Giro anti-horario:

*Menor altura (la tela
desenrolla más).

Control DerechoControl izquierdo

Perilla color Amarillo
modifica límite
Superior
Giro sentido horario:
*Mayor altura (la tela
enrolla más).
Giro anti-horario:
*Menor altura (la tela
desenrolla más).

Perilla color Gris
modifica límite

Inferior
Giro sentido horario:
*Mayor altura (la tela

desenrolla más).
Giro anti-horario:

*Menor altura (la tela
enrolla más).

Perilla color Gris
modifica límite
Superior.
Giro sentido horario:
*Mayor altura (la tela
enrolla más).
Giro anti-horario:
*Menor altura (la tela
desenrolla más).

Perilla color Amarilla
modifica límite

Inferior.
Giro sentido horario:
*Mayor altura (la tela

desenrolla más).
Giro anti-horario:

*Menor altura (la tela
enrolla más).

Control DerechoControl izquierdo

Caída Delantera Caída Trasera

Sentido horario

Sentido anti-horario

Presione el botón “PARAR” del
transmisor programado por 5 segundos

El motor realizará un
“JOG”

Presione el botón “PROG” de
7 a 10 segundos

El motor realizará un “JOG”
en 1 segundo

El motor realizará 2 “JOG’s”
y todas las memorias habrán
sido eliminadas.

Problemas y soluciones

6. Llevar el motor a modo Fábrica

Presione el botón “PARAR” del
transmisor programado por 5 segundos

El motor realizará un “JOG” Presione el botón “PARAR”
El motor realiza un “JOG” para
confirmar la conversión

5. Conversión a movimiento continuo y/o puntual (paso a paso)

7. configuración de limites
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